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Abstract 

This study aimed to develop a teaching unit incorporating robots to improve working memory 
in kindergarten children experiencing language delays. Working memory, a crucial executive 
function, underpins success in learning and daily life, but children with language, attention, 
and learning difficulties often struggle in this area. 

The teaching unit involved four children enrolled in special education preschools. They 
programmed a Kubo robot to navigate a maze path, engaging various working memory skills 
throughout the process. Building a function required them to remember a sequence of actions, 
guiding the robot within the maze demanded locating items and recalling movement 
sequences, and planning the route involved memorizing a series of codes. 

Findings revealed that the teaching unit effectively facilitated the practice of diverse 
executive functions, including planning, prospective memory, flexibility, decision-making, 
and emotional regulation. However, the importance of regulating cognitive load for children 
with executive function challenges is emphasized. The recommendation is to adapt the maze 
types based on the child's progress, ensuring opportunities for experiencing success and 
fostering a sense of competence. 

Implementing this teaching unit in special education preschools, alongside further 
research examining its impact on working memory improvement, has the potential to 
significantly benefit these children's development. 

Keywords: Working memory, Children with Language Disorders, Educational robots.  
 

 תקציר 

באמצעות   ,זיכרון עבודה  בנושא יחידת הוראה  עבודה זו היתה לפתח, כקלינאית תקשורת,  מטרת  
ברובוטים חובה  ,שימוש  גן  ילדי  התפתחותי  ,עבור  עיכוב  בגני  יחידת   הלומדים  אתר  להלן 

ולו חשיבות רבה לצורך תפקוד   .ההוראה זיכרון העבודה הוא אחד מן התפקודים הניהוליים 
וילדים   הפרעת קשבלקויות למידה,  לומדים עם  ).  Meltzer, 2018; Morgan et al., 2019יומיומי (

)  Larson & Weismer,2022; Redick, 2019, מאופיינים בקשיים בזיכרון עבודה (עם לקות שפתית
 יחידת ההוראה.  מהווים חלק אינטגרלי מתוכנית הלימודים במערכת החינוךובכל זאת, אינם  

פותחה עבור ארבעה ילדים הלומדים בגני עיכוב התפתחותי במהלכה  הילדים למדו לתכנת את 
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) תוך תכנון מסלול מבוך התואם למשימה אותה התבקשו למלא.   ,)Robot Kuboהרובוט קובו 
ועשוי לשמש לצורך  ילדים עם לקות שפתית  יעיל בקרב  ברובוטים  כי שימוש  מחקרים מצאו 

) נוספים  ניהוליים  ותפקודים  העבודה  זיכרון  ושיפור   Di Lieto et al., 2017,2020; Leeאימון 
& Hyum, 2015.(    שימוש נעשה  ההוראה  (בתוכנית  "קובו"  מבוך Kuboברובוט  מפת  פני  על   (

. התכנות "שנוצרה לצורך התכנית. הרובוט קובו נכנס תחת קטגוריית "לימוד תכנות ללא מסכים
אותם הרובוט מסוגל לקרוא.  RFIDשל הרובוט מתבצע באמצעות תגים חכמים עם טכנולוגיית  

לצעוד, באמצעות  נדרש  פיהם הרובוט  על  פעולות  ביטוי ברצף  לידי  זיכרון העבודה בא  אימון 
הנחת התגים על פני המבוך. הילדים החלו בתכנון על דף ולאחר הניחו אותם על גבי מפת המבוך.  

נוספים, כגון תכנון,  בצד פיתוח זיכרון העבודה ניתן היה לצפות בשימוש בתפקודים ניהוליים  
) עתיד  של  (prospective memoryזיכרון  תגובה  עיכוב  ויכולת   (inhabition:תכנון רצף  ).  תכנון 

פעולות או  ולבצע רצף  לזכור  היכולת  זיכרון של עתיד הוא  פונקציה מסויימת.  התגים שיבנה 
). דוגמה Guo & Huang, 2021אירועים שמתוכנן לעתיד וביכולתו של תרגול להביא לשיפור בו (

זכירה ותכנון רצף הכללים   – לכך ניתן למצוא ביכולת לפעול בהתאם לכללי החשיבה המחשובית  
העתידי אותו יש לבצע על פי העקרונות שנלמדו. ניכר היה כי קיים ממשק בין זיכרון העבודה 

עיכוב תגובה   ).Costanzo et al., 2021לזיכרון העתידי וכי שני תפקודים אלו קשורים זה בזה (
).  Meltzer, 2018, p. 5-7היא תפקוד ניהולי ומתבטאת ביכולת לעכב או לדכא תגובה או פעולה (

דוגמאות לקושי בעיכוב התגובה שהופיעו היו: חיבור שרירותי של תגים ותכנון מסלול אקראי 
בעיכוב   מסוים  שיפור  נצפה  תיווך,  ובעזרת  המפגשים  התקדמות  עם  במבוך.  נקודות  שתי  בין 
התגובה במשימות שתורגלו וניכר היה כי אחד מן הגורמים שהובילו להפחתת האימפולסיביות 

מהמסקנות עלה הצורך לווסת את העומס   על ביצוע מטלות שונות בדרך היעילה.  היה החזרתיות
הקוגניטיבי על הילד המתמודדים עם לקות בתפקודים ניהוליים. מומלץ לבצע התאמות בסוגי  
המבוכים, על מנת לאפשר לילד להתקדם בתרגול ובלמידה ולחוות חוויות של הצלחה,  ובהדרגה 
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